M.21.25.02 uzupelnienie

1. Roboty montazowe sieciowe - przeciski, przewierty zwykle, przewiert horyzontalny

Do budowy kanalizacji deszczowej metoda bezwykopowa nalezy zastosowaé rury, ktore posiadajg aprobate
techniczng do budowy rurociaggéw metoda przeciskowa (bezwykopowa).

Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowaé nastepujacy, sprawny technicznie
i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru sprzet:

- zuraw samochodowy (Dzwig) do 4 T,

- pompy, zestaw do odwadniania wykopow,

- urzadzenia do wykonywania przewiertu poziomego,

Uwaga: Parametry sprzg¢tu podane sa orientacyjnie.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami zawartymi w dokumentacji projektowej
oraz STWiORB.

1.1. Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych

1.2.0gédlne warunki wykonania rob6t budowlanych

Obowiazuja ustalenia odno$nie warunkéw wykonania zewnetrznych sieci kanalizacyjnych zawarte w punkcie
1 STWiORB ,,Wymagania ogdlne”.

1.3.Wykonanie rurociagéw metoda bezwykopowa

W  miejscach wskazanych w dokumentacji technicznej Wykonawca zainstaluje rury uzywajac metod
bezwykopowych, takich jak przewiert sterowany czy mikrotunelling z wyplukiwaniem lub §limakowym usuwaniem
wybranej ziemi. Do najcze¢$ciej stosowanych metod bezwykopowych przy budowie sieci kanalizacyjnych naleza:
mikrotunelowanie, przecisk, wiercenie kierunkowe. Kazda z tych metod moze by¢ zastosowana w budowie
odcinkéw kanalizacji objetych niniejszym projektem. Przy wykonywaniu robdt wg ponizszych wytycznych nalezy
bra¢ pod uwage wymagania normy PN-EN 12889.

Mikrotuneling moze by¢ realizowany wg dwoch podstawowych rodzajow:

a)przeciski z tzw. pilotem,

b)przeciski z zastosowaniem przegubowych glowic stalowych z mechanicznym lub hydraulicznym sposobem
wydobywania gruntu.

W metodzie sterowalnej pilotem przeciska si¢ najpierw zerdz pilotowa rozpychajaca grunt o dhugosci
poszczegbdlnych elementéw, najczesciej Im i o $rednicy 10 cm, a nastepnie kolejne elementy. Kontrolg zachowania
zatozonego spadku utrzymuje teodolit z kamera CCD oraz umieszczona w pierwszej zerdzi specjalna dioda.
Potozenie pierwszej zerdzi pilotowej jest obserwowane na monitorze w studzience startowej. W przypadku
zaobserwowania odchylen od projektowanej osi utozenia kanatu zerdz pilotowa obraca si¢ i wceiska tak, aby uzyskaé
prawidlowy spadek i kierunek. Gdy zerdz pilotowa pojawi si¢ w studni docelowej wyjmuje si¢ ja z tej studni,
a w tym samym czasie wprowadza si¢ rury stalowe o docelowej $rednicy z umieszczonymi wewnatrz przeno$nikami
Slimakowymi. Grunt wyciagany jest do studzienki startowej. Kiedy rury stalowe osiagng studzienke docelows,
wyciagane s3 przenosniki §limakowe a na miejsce rur stalowych wprowadzane sa rury docelowe.

Metodg ta stosuje si¢ dla kanatéw DN = 200 = 500 mm w gruntach spoistych zageszczonych, a takze ponizej
zwierciadla wody gruntowe;j.

W metodzie sterowanej z zastosowaniem przegubowych glowic stalowych z mechanicznym lub hydraulicznym
sposobem wydobywania gruntu wprowadzane sg w grunt rury i rdwnocze$nie wydobywany jest grunt z czota
wyrobiska, urabiany specjalng glowica wiercaca. Grunt dostarczany jest przeno$nikami $limakowymi
umieszczonymi w rurze stalowej wewnatrz przeciskanej rury. Elementami sterowania w tej metodzie jest
elektroniczna dioda celownicza, laser przeciskowy oraz hydrauliczna obrotowo-przegubowa glowica z trzema
sterownikami. Metode ta stosuje si¢ z reguly dla srednic DN 200-1000mm, na dtugosciach ok. 100m (takze ponizej
zwierciadla wod gruntowych) przy odleglosciach > 100m nalezy zastosowac stacje posrednie lub bentonit.

Do tej metody zalicza si¢ takze przeciski tarczowe polegajace na przecisku rur z rownoczesnym wydobywaniem
gruntu z czota przodka (mechanicznym oraz wspomaganym dostarczonym plynem) za pomoca tarczy, obracajacej
si¢ w lewo lub w prawo. Grunt zmieszany z ciecza transportowany jest do studni startowej systemem rurociaggow.

Z reguly do rozcienczenia gruntu stosowana jest woda. W przypadku gruntow niespoistych (aby kontrolowa¢ ubytki
gruntu) do czota tarczy dostarczana jest zawiesina bentonitowa.



Wiercenie kierunkowe: technologie wiercen kierunkowych (sterowanych) stosuje si¢ do bezwykopowego
instalowania rurociaggéw, rur oslonowych oraz kabli. Trasa przewiertu moze by¢ prostoliniowa lub po tuku,
a kierunek wiercenia glowicg sterujaca mozna regulowa¢ w dowolnym etapie wykonywania przewiertu pilotowego.
Utozenie rury przewodowej lub oslonowej stanowi zwykle operacje dwustopniowa. Najpierw wzdluz wymaganej
trasy wykonywany jest otwor pilotowy, a nastgpnie podczas ruchu powrotnego odwiert poszerzany jest do wigkszej
Srednicy potrzebnej do wprowadzenia odpowiedniej rury. W drugim etapie, podczas ruchu powrotnego, wczesniej
przygotowany rurociag zostaje zamocowany do poszerzacza za pomoca specjalnego tacznika obrotowego (kretlika)
i jest weiggany do rozwierconego otworu rownoczesnie z wycofywaniem zerdzi wiertniczych.

Glowica pilotowa posiada plyt¢ sterujaca ustawiong skosnie tak, ze obrotowy ruch zerdzi powoduje przewiert
prostoliniowy, podczas gdy utrzymywanie glowicy w jednym potozeniu i jej powolne wpychanie powoduje
odchylanie si¢ glowicy od osi zerdzi. Zwykle w glowicy zamontowana jest sonda Iub sygnalizator kierunkowy
emitujagcy  sygnaly odbierane i monitorowane przez odbiornik —  lokalizator na  powierzchni.
W ten sposob kontroluje si¢: kierunek, glebokos¢, pochylenie i inne parametry przewiertu

1.4. Wytyczenie realizacji przewiertow

Przewierty winny by¢ realizowane zgodnie z:

- projektem technicznym,

- warunkami uzgodnien,

- normami i normatywami,

- warunkami BHP.

W trakcie wyj$¢ ze studni startowych (przejscie przez $cian¢ studni) i wejs¢ do studni docelowych (odbiorczych),
powinny by¢ przedsigwzigte, prace nalezy prowadzi¢ w taki sposob aby zapobiec ewentualnemu wtargnigciu wody
gruntowej czy tez gruntu do tych studni. W czasie tych przejs¢ Wykonawca zabezpieczy obnizenie poziomu wody
gruntowej w otoczeniu odpowiednich studni.

Dla rur DN 200 i DN 250 (dtugos¢ odcinka rury L = 1 mb) wymiary komory startowej na czas wykonywania
przewiertu, z uwagi na konieczno$¢ umieszczenia w niej maszyny do przewiertu, powinna wynosic:

- Studnia startowa - w swietle: 2,10 m, gteboko$¢ ponizej osi rury: 0,70 m;

- Studnie docelowa - w $wietle: 1,50m, glebokos$¢ ponizej osi rury: 0,30 m;

Dla rur DN 400 (dlugo$¢ odcinka rury L=1 mb) wymiary komory startowej na czas wykonywania przewiertu,
z uwagi na konieczno$¢ umieszczenia w niej maszyny do przewiertu, powinna wynosic:

- Studnia startowa - w $wietle: 2,50 m, gteboko$¢ ponizej osi rury: 0,80 m;

- Studnie docelowa - w §wietle: 2,00m, glebokos¢ ponizej osi rury: 0,40 m;

Komora docelowa natomiast jest przeznaczona tylko do odbioru elementdow roboczych urzadzenia do przewiertu,
czyli zerdzi, rur stalowych $limaka.

Nalezy stosowac rury przyciskowe, kamionkowe, glazurowane o dobranej wytrzymatosci (zgodnie z wymogami
normy EN 295).

Przed rozpoczeciem przewiertu lub przecisku Wykonawca uzyska akceptacj¢ Inspektora Nadzoru dla wybranej
metody.

1.5. Kolizje terenowe — przejscia pod drogami i przeszkodami terenowymi, skrzyzowania z istniejacym
uzbrojeniem

Przejécia kanatéw pod drogami:

Wykonawca zobowigzany jest opracowaé projekt wykonawczy dla kazdego przewiertu i przed przystgpieniem
do realizacji robot uzyskac¢ zatwierdzenie tego projektu ze strony Inspektora Nadzoru i wlasciwych zarzadcow drog.
Sposob instalowania rur ostonowych wynika z przyjetej technologii i najczgéciej polega na przeciskaniu
pod przeszkoda Iub montazu w gotowym wykopie.

Rurami oslonowymi moga by¢ rury stalowe lub PE o S$rednicy umozliwiajacej umieszczenie przewodu
z kilkucentymetrowym zapasem wolnej przestrzeni. Grubos§¢ $cianki rury ostonowej powinna by¢ uzasadniona
wzgledami wytrzymato§ciowymi.

Przewdd musi by¢ umieszczony wspdtosiowo z rurg ostonowa lub w inny sposéb gwarantujacy stabilno$¢ utozenia
oraz swobodne (bez dotykania do $cianki rury ostonowej) potozenie ztacz.

Nalezy unika¢ umieszczania ztacz w rurze ostonowej, ale jesli jest to konieczne z uwagi na dtugos¢ przejscia, nalezy
przed ulozeniem przewodu przeprowadzi¢ probe szczelnosci.

Rury przewodowe nalezy umieszcza¢ w rurze ostonowej na ptozach, aby spetni¢ w/w wymagania. Na rurociagu
przewodowym nalezy zatozy¢ co 1,5 m $lizgi w celu centrycznego ustawienia rury przewodowej w rurze.
Po zakonczeniu procesu przeciggania nalezy wykonaé probe szczelnos$ci rurociggu przewodowego.

Skrzyzowania z istniejacym uzbrojeniem:




W uzgodnieniach branzowych oraz w protokole ZUDP okreslone zostaty warunki dotyczace zblizen projektowanych
przewodow do istniejacego uzbrojenia podziemnego i nadziemnego.

W projekcie uwzgledniono podane warunki przez zachowanie odleglo$ci poziomej od istniejacej obiektow.
W przypadkach skrzyzowan kanalow z istniejacymi przewodami, zgodnie z warunkami zastosowano w miejscach
zblizen zabezpieczenie istniejacego przewodu przez podwieszenie nad wykopem oraz zatozenie rury ochronnej
przed zasypaniem wykopu.

W miejscach zblizen z istniejacym uzbrojeniem Wykonawca zastosuje zabezpieczenia chronigce istniejaca
infrastrukture. Kazdorazowo Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o wykonywanych pracach
zabezpieczajacych.

Dla kazdego przypadku kolizji Wykonawca zapewni nadzor odpowiednich stuzb uzytkownika i uzgodni sposob
wykonania zabezpieczenia.



