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M.21.25.02 uzupełnienie 
1. Roboty montażowe sieciowe - przeciski, przewierty zwykłe, przewiert horyzontalny  
Do budowy kanalizacji deszczowej metoda bezwykopową należy zastosować rury, które posiadają aprobatę 
techniczną do budowy rurociągów metodą przeciskową (bezwykopową). 
Do wykonania robót będących przedmiotem niniejszej ST stosować następujący, sprawny technicznie 
i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru sprzęt: 
- żuraw samochodowy (Dźwig) do 4 T, 
- pompy, zestaw do odwadniania wykopów, 
- urządzenia do wykonywania przewiertu poziomego, 
Uwaga: Parametry sprzętu podane są orientacyjnie. 
Wykonawca jest zobowiązany do używania jedynie takiego sprzętu, który nie spowoduje niekorzystnego wpływu  
na jakość i środowisko wykonywanych robót. 
Sprzęt używany do realizacji robót powinien być zgodny z ustaleniami zawartymi w dokumentacji projektowej  
oraz STWiORB. 

1.1. Wymagania dotyczące wykonania robót budowlanych 

1.2.Ogólne warunki wykonania robót budowlanych 

Obowiązują ustalenia odnośnie warunków wykonania zewnętrznych sieci kanalizacyjnych zawarte w punkcie  
1 STWiORB „Wymagania ogólne”. 

 

1.3.Wykonanie rurociągów metodą bezwykopową  

W miejscach wskazanych w dokumentacji technicznej Wykonawca zainstaluje rury używając metod 
bezwykopowych, takich jak przewiert sterowany czy mikrotunelling z wypłukiwaniem lub ślimakowym usuwaniem 
wybranej ziemi. Do najczęściej stosowanych metod bezwykopowych przy budowie sieci kanalizacyjnych należą: 
mikrotunelowanie, przecisk, wiercenie kierunkowe. Każda z tych metod może być zastosowana w budowie 
odcinków kanalizacji objętych niniejszym projektem. Przy wykonywaniu robót wg poniższych wytycznych należy 
brać pod uwagę wymagania normy PN-EN 12889. 

Mikrotuneling może być realizowany wg dwóch podstawowych rodzajów: 
a)przeciski z tzw. pilotem, 
b)przeciski z zastosowaniem przegubowych głowic stalowych z mechanicznym lub hydraulicznym sposobem 
wydobywania gruntu. 
W metodzie sterowalnej pilotem przeciska się najpierw żerdź pilotową rozpychającą grunt o długości 
poszczególnych elementów, najczęściej 1m i o średnicy 10 cm, a następnie kolejne elementy. Kontrolę zachowania 
założonego spadku utrzymuje teodolit z kamerą CCD oraz umieszczona w pierwszej żerdzi specjalna dioda. 
Położenie pierwszej żerdzi pilotowej jest obserwowane na monitorze w studzience startowej. W przypadku 
zaobserwowania odchyleń od projektowanej osi ułożenia kanału żerdź pilotowa obraca się i wciska tak, aby uzyskać 
prawidłowy spadek i kierunek. Gdy żerdź pilotowa pojawi się w studni docelowej wyjmuje się ją z tej studni,  
a w tym samym czasie wprowadza się rury stalowe o docelowej średnicy z umieszczonymi wewnątrz przenośnikami 
ślimakowymi. Grunt wyciągany jest do studzienki startowej. Kiedy rury stalowe osiągną studzienkę docelową, 
wyciągane są przenośniki ślimakowe a na miejsce rur stalowych wprowadzane są rury docelowe.  
Metodę tą stosuje się dla kanałów DN = 200 ÷ 500 mm w gruntach spoistych zagęszczonych, a także poniżej 
zwierciadła wody gruntowej. 
W metodzie sterowanej z zastosowaniem przegubowych głowic stalowych z mechanicznym lub hydraulicznym 
sposobem wydobywania gruntu wprowadzane są w grunt rury i równocześnie wydobywany jest grunt z czoła 
wyrobiska, urabiany specjalną głowicą wiercącą. Grunt dostarczany jest przenośnikami ślimakowymi 
umieszczonymi w rurze stalowej wewnątrz przeciskanej rury. Elementami sterowania w tej metodzie jest 
elektroniczna dioda celownicza, laser przeciskowy oraz hydrauliczna obrotowo-przegubowa głowica z trzema 
sterownikami. Metodę tą stosuje się z reguły dla średnic DN 200-1000mm, na długościach ok. 100m (także poniżej 
zwierciadła wód gruntowych) przy odległościach > 100m należy zastosować stacje pośrednie lub bentonit. 
Do tej metody zalicza się także przeciski tarczowe polegające na przecisku rur z równoczesnym wydobywaniem 
gruntu z czoła przodka (mechanicznym oraz wspomaganym dostarczonym płynem) za pomocą tarczy, obracającej 
się w lewo lub w prawo. Grunt zmieszany z cieczą transportowany jest do studni startowej systemem rurociągów.  
Z reguły do rozcieńczenia gruntu stosowana jest woda. W przypadku gruntów niespoistych (aby kontrolować ubytki 
gruntu) do czoła tarczy dostarczana jest zawiesina bentonitowa. 
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Wiercenie kierunkowe: technologie wierceń kierunkowych (sterowanych) stosuje się do bezwykopowego 
instalowania rurociągów, rur osłonowych oraz kabli. Trasa przewiertu może być prostoliniowa lub po łuku,  
a kierunek wiercenia głowicą sterującą można regulować w dowolnym etapie wykonywania przewiertu pilotowego.  
Ułożenie rury przewodowej lub osłonowej stanowi zwykle operację dwustopniową. Najpierw wzdłuż wymaganej 
trasy wykonywany jest otwór pilotowy, a następnie podczas ruchu powrotnego odwiert poszerzany jest do większej 
średnicy potrzebnej do wprowadzenia odpowiedniej rury. W drugim etapie, podczas ruchu powrotnego, wcześniej 
przygotowany rurociąg zostaje zamocowany do poszerzacza za pomocą specjalnego łącznika obrotowego (krętlika)  
i jest wciągany do rozwierconego otworu równocześnie z wycofywaniem żerdzi wiertniczych.  
Głowica pilotowa posiada płytę sterującą ustawioną skośnie tak, że obrotowy ruch żerdzi powoduje przewiert 
prostoliniowy, podczas gdy utrzymywanie głowicy w jednym położeniu i jej powolne wpychanie powoduje 
odchylanie się głowicy od osi żerdzi. Zwykle w głowicy zamontowana jest sonda lub sygnalizator kierunkowy 
emitujący sygnały odbierane i monitorowane przez odbiornik – lokalizator na powierzchni.  
W ten sposób kontroluje się: kierunek, głębokość, pochylenie i inne parametry przewiertu 
 
1.4.  Wytyczenie realizacji przewiertów 
Przewierty winny być realizowane zgodnie z:  
- projektem technicznym, 
- warunkami uzgodnień, 
- normami i normatywami,  
- warunkami BHP. 
W trakcie wyjść ze studni startowych (przejście przez ścianę studni) i wejść do studni docelowych (odbiorczych), 
powinny być przedsięwzięte, prace należy prowadzić w taki sposób aby zapobiec ewentualnemu wtargnięciu wody 
gruntowej czy też gruntu do tych studni. W czasie tych przejść Wykonawca zabezpieczy obniżenie poziomu wody 
gruntowej w otoczeniu odpowiednich studni. 
Dla rur DN 200 i DN 250 (długość odcinka rury L = 1 mb) wymiary komory startowej na czas wykonywania 
przewiertu, z uwagi na konieczność umieszczenia w niej maszyny do przewiertu, powinna wynosić: 
- Studnia startowa - w świetle: 2,10 m, głębokość poniżej osi rury: 0,70 m; 
- Studnie docelowa - w świetle: 1,50m, głębokość poniżej osi rury: 0,30 m; 
Dla rur DN 400 (długość odcinka rury L=1 mb) wymiary komory startowej na czas wykonywania przewiertu,  
z uwagi na konieczność umieszczenia w niej maszyny do przewiertu, powinna wynosić: 
- Studnia startowa - w świetle: 2,50 m, głębokość poniżej osi rury: 0,80 m;  
- Studnie docelowa - w świetle: 2,00m, głębokość poniżej osi rury: 0,40 m;  
Komora docelowa natomiast jest przeznaczona tylko do odbioru elementów roboczych urządzenia do przewiertu, 
czyli żerdzi, rur stalowych ślimaka. 
Należy stosować rury przyciskowe, kamionkowe, glazurowane o dobranej wytrzymałości (zgodnie z wymogami 
normy EN 295). 
Przed rozpoczęciem przewiertu lub przecisku Wykonawca uzyska akceptację Inspektora Nadzoru dla wybranej 
metody. 

1.5. Kolizje terenowe – przejścia pod drogami i przeszkodami terenowymi, skrzyżowania z istniejącym 
uzbrojeniem 
Przejścia kanałów pod drogami: 
Wykonawca zobowiązany jest opracować projekt wykonawczy dla każdego przewiertu i przed przystąpieniem  
do realizacji robót uzyskać zatwierdzenie tego projektu ze strony Inspektora Nadzoru i właściwych zarządców dróg. 
Sposób instalowania rur osłonowych wynika z przyjętej technologii i najczęściej polega na przeciskaniu  
pod przeszkodą lub montażu w gotowym wykopie.  
Rurami osłonowymi mogą być rury stalowe lub PE o średnicy umożliwiającej umieszczenie przewodu 
z kilkucentymetrowym zapasem wolnej przestrzeni. Grubość ścianki rury osłonowej powinna być uzasadniona 
względami wytrzymałościowymi.  
Przewód musi być umieszczony współosiowo z rurą osłonową lub w inny sposób gwarantujący stabilność ułożenia 
oraz swobodne (bez dotykania do ścianki rury osłonowej) położenie złącz.  
Należy unikać umieszczania złącz w rurze osłonowej, ale jeśli jest to konieczne z uwagi na długość przejścia, należy 
przed ułożeniem przewodu przeprowadzić próbę szczelności. 
Rury przewodowe należy umieszczać w rurze osłonowej na płozach, aby spełnić w/w wymagania. Na rurociągu 
przewodowym należy założyć co 1,5 m ślizgi w celu centrycznego ustawienia rury przewodowej w rurze.  
Po zakończeniu procesu przeciągania należy wykonać próbę szczelności rurociągu przewodowego. 
Skrzyżowania z istniejącym uzbrojeniem: 
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W uzgodnieniach branżowych oraz w protokole ZUDP określone zostały warunki dotyczące zbliżeń projektowanych 
przewodów do istniejącego uzbrojenia podziemnego i nadziemnego. 
W projekcie uwzględniono podane warunki przez zachowanie odległości poziomej od istniejącej obiektów. 
W przypadkach skrzyżowań kanałów z istniejącymi przewodami, zgodnie z warunkami zastosowano w miejscach 
zbliżeń zabezpieczenie istniejącego przewodu przez podwieszenie nad wykopem oraz założenie rury ochronnej 
przed zasypaniem wykopu. 
W miejscach zbliżeń z istniejącym uzbrojeniem Wykonawca zastosuje zabezpieczenia chroniące istniejącą 
infrastrukturę. Każdorazowo Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o wykonywanych pracach 
zabezpieczających. 
Dla każdego przypadku kolizji Wykonawca zapewni nadzór odpowiednich służb użytkownika i uzgodni sposób 
wykonania zabezpieczenia.  

 
 
 
 
 
 
 

 


